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1 Dados técnicos

KERN

KXC-TM

Numero de artigo / tipo

TKXC-TM-A

(sistemas de pesagem néo
verificados)

Visor LCD, 6 digitos de 48 mm de altura, retroiluminado
Resolucdo de uma banda (Max) 3000 e

(sistemas de pesagem

verificaveis) multibanda/multifaixa (Max) 2 x 3000 e
Resolugao

100 —999.999 d

Classe de verificagdo

Células de carga tensométricas

Intervalos de pesagem 2
Divisfes digitais 1,2,5 10, n
87-1100

Q(resisténcia minima/méaxima)

Aplicacdes

pesagem, determinacdo de numero de pecas, pesagem

com intervalo de tolerancia

Unidades de pesagem

g, kg, Ib, pcs, %, FFA

Temperatura ambiente
admissivel

-10°C ... +40°C

Intervalo de temperaturas de
servico com bateria

0°C ... +40°C

Humidade do ar

relativa maxima 80 % (sem condensacao)

Alimentacao elétrica

tensao de entrada 100~240 V; 50/60 Hz; 0,4 A
categoria de sobretenséo |l
oscilagdes de tensdo da rede +£10%

bateria opcional TYKR-01-A (RC193650); 3,7 V;
3700 mAh

Trabalho com alimentacéo da
bateria (opcao)

tempo de operacao 48 h (luz de fundo desligada)
tempo de operacao de 20 h (luz de fundo ligada)
tempo de carregamento aprox. 8 h

Dimensoes do visor

232 x 80 x 150 (L x P x A) [mm]

Peso liquido (kg)

2,5

RS-232, USB-Device, WLAN, analégica (0-10 V, 4—

Interfaces 20 mA), Ethernet, Bluetooth com a tomada KUP
(facultativo)

Altura de montagem acima do .

nivel do mar ate 2000 m

Grau de protegéo IP IP 68

Grau de contaminacgéo 2
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* Massa minima da pec¢a ao determinar o numero de pecas em condi¢cdes
laboratoriais:

» Existem condi¢bes ambientais ideais para determinar o nimero de unidades
com alta resolucdo.

» Sem dispersdo da massa das pecas a serem contadas

** Massa minima da peca ao determinar o nimero de pecas em condicdes
normais

» Existem condi¢cdes ambientais inquietas (sopros de vento, vibracdes)
» Existe uma dispersdo da massa das pecas a serem contadas

2 Declaracdo de Conformidade
A atual declaracdo de conformidade CE/UE esté disponivel em linha em:

www.kern-sohn.com/ce
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3 Visao geral do dispositivo

3.1 Componentes

Pos. Nome

1 Visor
2 Teclado
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3.2 Elementos operacionais

3.2.1 Viséao geral do teclado

Botéo Nome Fun¢do no modo de operacédo Fungdo no menu
» Ligar/desligar
ON Botdo (pressionar e segurar o botéo)
OFF ON/OFF » Ativar/desativar a luz de fundo do visor
(apds pressionar o botéo)
o ) > Botdo de fungéo, consulte o
Botéo F1 cap. 9.5
Bot&o de navegacéo €
) > Botdo de funcéo, consulte o > Voltar ao nivel anterior do
F2 Bot&o F2 menu
- cap. 9.5 )
» Sair do menu / voltar ao modo
de pesagem
. o Bot&o de navegacéo =
= > Botéo de alternancia, consulte o ,
Botdo <A > Ativar o ponto do menu
> cap. 9.5 )
» Confirmar selec¢éo
» Transmissao de dados de pesagem
. através da interface Botdo d 50 W
PRINT Botio - _ ) otdo de navegacéo
PRINT » Exposicdo com maior resolucéo > Selecionar um ponto do menu
(pressionar e segurar o botdo, apenas
para balancas homologadas)
>0e Botdo Bot&o de navegacéo A
ZERO » Porazero > Selecionar um ponto do menu
9 P
» Tarar > Ch licach
TARE Botio TARE amar o menu aplicagao

(pressionar e segurar o botéo)
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3.2.2 Insercdo de um valor em forma numérica

Botéo Nome Funcéo
Sele¢do de um digito
o Boto de navegagdo = | Confirmar os dados inseridos Pressione o botdo para cada
_ =y posicdo varias vezes. Aguarde até que a janela de entrada
dos valores em forma numérica apareca.
PRINT Botao de navegacédo W | Diminuir o valor do digito piscando (0-9)
-
>0€ Botao de navegacdo AN | Aumentar o valor do digito piscando (0-9)
&9
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3.2.3 Viséao geral das indicacdes
15 14 13

I l !
« M+ W1W2 PTARE HOLD PEA

4— [ ,
O 'an”  "an 1 eV
Posicao Indicador Descricéo

1 h Indicador de estabilizacéo
2 >0< Indicador de zero
3 [ Indicador do valor negativo

ﬁ Marcadores de tolerancia para pesagem
4 : Ar

@ com intervalo de tolerancia
5 [ Indicador de estado da bateria

Possibilidade de escolha: g, kg, Ib, gn, oz
, . ou
6 Indicador de unidades / Simbolo de aplicagédo [Pcs] ao determinar
Pcs /% .
0 numero de pecas
ou [%] ao determinar o valor percentual
7 Pave Transferéncia de dados em curso
8 = Simbolo de wi-fi
9 AP A funcao “Autoprint” esta ativa.
10 ¥ Os dados de pesagem séo armazenados
na memoria da soma
11 G Indicador de valor da massa bruta
12 NET Indicador de valor da massa liquida
13 HOLD Funcao “Hold /f_ung_ao pesagem de
animais
14 PTARE Funcéo “Pre-Tare”
Indicador do intervalo de pesagem
15 W1W2 selecionado
10 TKXC-TM-A-BA-p-2411




4 Orientacfes basicas (informacgfes gerais)

4.1 Utilizacao prevista

A balanca adquirida é usada para determinar o peso (valor de pesagem) do material
pesado. Deve ser tratada como um “instrumento de pesagem nao automatico”, ou
seja, 0 material pesado deve ser cuidadosamente colocado manualmente no centro
da placa de pesagem. O valor de pesagem pode ser lido depois da estabilizacdo da
balanca.

Pode ser usada em ambientes internos e externos. As medidas de protecao utilizadas
no dispositivo podem ser insuficientes se forem utilizadas de uma forma diferente da
especificada pelo fabricante.

4.2 Uso indevido

e As nossas balancas ndo sdo balancas autométicas e ndo se destinam ao uso em
processos de pesagem dinamica. No entanto, depois de verificar o ambito
individual de uso e o0s requisitos especiais de precisdo mencionados neste
documento numa determinada aplicacdo, as balancas também podem ser
utilizadas para medi¢des dinamicas.

e N&o submeta a placa de pesagem a uma carga prolongada. Isso pode causar
danos ao mecanismo de medigao.

e E absolutamente essencial evitar impactos e sobrecargas da balanca acima da
carga maxima especificada (Max), subtraindo a carga de tara ja existente. Isso
pode danificar a balancga.

e Nunca use a balanca em atmosferas potencialmente explosivas. A execucao
padrdo ndo é a prova de explosao.

¢ Nao faca alteracdes estruturais na balanca. Isso pode dar resultados incorretos de
medicles, violacdo das condi¢cdes técnicas de seguranca, bem como a
deterioragdo da balancga.

e Abalanca deve ser operada apenas de acordo com as instru¢des descritas. Outros
campos de uso /aplicacdo requerem a aprovacao por escrito da KERN.

4.3 Garantia
A garantia expira no caso de:

e ndo cumprimento das nossas instru¢des contidas no manual de instrugdes;

e utilizacdo em desacordo com 0s usos descritos;

e modificar ou abrir o dispositivo;

e danos mecanicos e danos como resultado dos meios, liquidos e desgaste natural;
e configuragdo incorreta ou instalacdo elétrica inadequada;

e sobrecarga do mecanismo de medicao;

TKXC-TM-A-BA-p-2411 11



4.4 Supervisdo das medidas de controlo

Como parte do sistema de garantia da qualidade, as propriedades técnicas da balanca
e, se disponivel, o peso de referéncia devem ser verificados a intervalos regulares.
Para o efeito, o utilizador responsavel deve especificar o ciclo adequado, bem como
o tipo e a extensdo desse controlo. Informacdes sobre a supervisdo de medidas de
controlo, como balancas e pesos de referéncia necessarios, estdo disponiveis na
pagina inicial da KERN (www.kern-sohn.com). Os pesos de referéncia e as balancas
podem ser calibrados de forma rapida e barata no laboratério de calibragdo da KERN
credenciado (em relacédo ao padrao estadual).

5 Orientagfes béasicas de seguranca

5.1 Cumprimento das instru¢cdes contidas no manual de instrucdes

= Antes de configurar e iniciar o dispositivo, leia atentamente este
manual, mesmo que j& tenha experiéncia com as balancas da KERN.

5.2 Formacéao de pessoal
O dispositivo sé pode ser operado e mantido por pessoal treinado.

5.3 Componentes sensiveis a eletrostatica

As descargas electrostaticas (ESD) podem causar danos nos componentes
electrénicos. Os componentes danificados nem sempre provocam avarias de
imediato, mas por vezes s0 ao fim de algum tempo.

Por isso, tome precaucfes para a protecdo ESD antes de retirar os componentes
perigosos da embalagem e de realizar trabalhos na area da eletrénica:

e Ligar-se a terra antes de tocar em componentes electronicos (vestuario ESD,
pulseira, sapatos, etc.).

e Os trabalhos com componentes electronicos devem ser realizados apenas em
postos de trabalho ESD (EPA) adequados e com ferramentas ESD adequadas
(tapete antiestatico, chaves de fendas condutoras, etc.).

e Transportar os componentes electronicos para fora da EPA apenas em emba-
lagens ESD adequadas.

¢ Nunca retirar os componentes electronicos da sua embalagem se estiverem
fora da EPA.

12 TKXC-TM-A-BA-p-2411
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6 Transporte e armazenamento

6.1 Inspecao de aceitacao

Imediatamente apoOs receber a embalagem verifiqgue se tem algum dano externo
visivel — 0 mesmo aplica-se ao dispositivo apos desembala-lo.

6.2 Embalagem /transporte de retorno

0 =

=

U

Guarde todas as partes da embalagem original em caso de possivel
transporte de retorno.

Utilize apenas a embalagem original para transporte de retorno.

Desconecte todos os fios conectados e pecas soltas / méveis antes
de enviar.

Remonte os dispositivos de seguranca de transporte, se houver.

Proteja todas as pecgas, por exemplo, protecdo de contra vento, placa
de pesagem, fonte de alimentacao, etc. contra quedas e danos.

TKXC-TM-A-BA-p-2411 13



7 Desembalagem, instalacao e colocagédo em servico

7.1

Local de instalacao, local de utilizacéo

As balancas foram concebidas para fornecer resultados de pesagem confiaveis em
condi¢cbes normais de uso.

Escolher a localizacéo correta da balanca garante a operacéo precisa e rapida.

No local de instalacéo, as seguintes regras devem ser observadas:

14

Coloque a balanca sobre uma superficie estavel e plana.

Evite temperaturas extremas, bem como flutuagcdes de temperatura, por
exemplo, colocando a balan¢a ao lado de um radiador ou hum local exposto a
luz solar direta.

Proteja a balanca contra a acdo direta das correntes de ar com as janelas e
portas abertas.

Evite choques durante a pesagem.

N&o exponha o dispositivo a humidade forte prolongada. Uma condensacéao
nao desejada no dispositivo da humidade contida no ar pode ocorrer quando
o dispositivo frio € colocado num ambiente muito mais quente. Neste caso, 0
dispositivo desconectado deve ser submetido a aproximadamente 2 horas de
aclimatacdo a temperatura ambiente.

Evite cargas eletrostaticas de material pesado e recipiente utilizado para
pesagem.

N&o opere o dispositivo em atmosferas com presenca de substancias
explosivas ou em atmosferas com risco de explosdo de gases, vapores,
névoas, bem como poeira!

Mantenha-o afastado de agentes quimicos (por exemplo, liquidos ou gases)
gue possam afetar agressivamente e danificar as superficies internas e
externas da balanca.

No caso de campos eletromagnéticos, cargas eletrostaticas (por exemplo, ao
pesar / determinar o nimero de pecas de plastico), bem como fonte de
alimentacdo elétrica instavel, grandes desvios de indicacfes sdo possiveis
(resultados de pesagem incorretos, bem como danos da balancga). Entéo altere
o local ou remova a fonte de interferéncia.
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7.2 Desembalagem e inspecao
Remova o dispositivo e o0s acessorios da embalagem, remova o material da
embalagem e coloque-o no local de trabalho fornecido para ele. Verifique se todos os
elementos de fornecimento estédo disponiveis e sem danos.

Fornecimento / acessorios seriais:

e Visor

e Manual de instrucdes

7.3 Fonte de alimentacado de rede

A balanca s6 pode ser conectada a rede elétrica se os dados na balanca
(adesivo) e os dados da tenséo de alimentagéo local forem idénticos.

c Importante:

» Antes de iniciar, verifique se o cabo de alimentacdo néo esta
danificado.

» O adaptador de rede ndo deve entrar em contacto com liquidos.

» Aficha deve ser sempre facilmente acessivel.

TKXC-TM-A-BA-p-2411 15



7.4 Trabalho com alimentacéo da bateria (opcional)

NOTA = A bateria e o carregador sdo compativeis entre si.

= Faixa de temperatura de operagao com bateria: 0 °C ... +40
°C.

= A bateria s6 pode ser substituida por uma bateria do mesmo
tipo ou do tipo recomendado pelo fabricante.

= A bateria n&o esta protegida contra todas as influéncias
ambientais. A exposicao da bateria a condicdes ambientais
especificas pode resultar em incéndio ou explosdo. Pode
levar a ferimentos graves a pessoas ou danos materiais.

4

Proteja a bateria do fogo e do calor.

= N&o permita que a bateria entre em contacto com liquidos,
produtos quimicos ou sais.

= N&o exponha a bateria a alta presséao ou radiagao de micro-
ondas.

= Nunca modifique ou manipule baterias ou carregadores.

= NAao use uma bateria defeituosa, danificada ou deformada.

= Nao conecte entre si nem curto-circuite os contactos elétricos
da bateria com objetos metalicos.

= O eletrdlito pode fluir fora de uma bateria defeituosa. O
contacto do eletrolito com a pele ou os olhos pode causar
irritacao.

= A0 inserir ou substituir as baterias, preste atencéo a
polaridade correta.

= Conectar a fonte de alimentacao de rede desliga 0 modo
alimentado por bateria.

= Uma vez observados odores emitidos da bateria, temperatura
alta dele, descoloracéo ou deformacéo, a bateria deve ser
imediatamente desconectada da alimentacao elétrica e, se
for possivel, da balanca.

7.4.1 Carregamento da bateria.

Antes da primeira utilizac&o, a bateria deve ser carregada durante pelo menos
15 horas.

Para poupar a bateria, no menu (consulte o cap. 14.3.1) é possivel ativar a fungao
de desligamento automatico < AukboFF >.

Quando a bateria est& esgotada, a indicacdo < Lo bHE > é exibida. Para carregar a
bateria, conecte o cabo de alimentacdo o mais rapido possivel. O tempo de
carregamento até o estado de carga total € de aprox. 8 horas.

16 TKXC-TM-A-BA-p-2411



7.5 Conexao dos periféricos

Antes de conectar ou desconectar dispositivos adicionais (impressora, computador)
a/da interface de dados, a balanca deve ser desconectada da rede.

Utilize apenas acessorios e periféricos da KERN com a balanca que tenham sido
otimizados para a balanca.

7.6 Primeira colocagcéo em servico

A fim de obter resultados de pesagem precisos com balancas eletrénicas, €
necessario garantir que a balanca obtenha a temperatura de operacéo apropriada
(consulte “Tempo de aquecimento”, cap. 1). Durante o aguecimento, a balanca deve
ser conectada a alimentacéo elétrica (alimentacéo de rede, bateria ou pilhas).

A precisao da balanca depende da aceleracao local da terra.
Observe as instrugdes contidas no capitulo “Ajuste”.

7.7 Ajuste de dispositivos ndo calibraveis

Uma vez que o valor da aceleracao nédo € igual em cada loca da Terra, cada balanca
deve ser ajustada — de acordo com o principio de pesagem resultante dos
fundamentos da fisica — a aceleracdo da Terra prevalecente no local de ajuste da
balanca (somente se a balanca ainda nédo fosse ajustada de fabrica no local de
instalagdo). Tal procedimento de ajuste deve ser realizado na primeira colocagéo em
servigo, apos cada mudanca de local, bem como no caso de flutuagdes de
temperatura ambiente. Para garantir que os valores de medig&o precisos sejam
obtidos, recomenda-se adicionalmente realizar o ajuste ciclico da balanga também
no modo de pesagem.
i e Prepare o0 peso de ajuste necessario, consulte o cap. 1.
* A massa do peso de ajuste usado depende da faixa de pesagem da
balanca. Se for possivel, o ajuste deve ser realizado com um peso de ajuste
com uma massa semelhante a carga maxima. Informacdes sobre pesos de
referéncia podem ser encontradas na Internet em: http://www.kern-sohn.com

e Garanta condicdes ambientais estaveis. Um tempo de aquecimento é
necessario para a estabilizacdo (consulte o cap. 1).

e Certifique-se de que ndo haja objetos na placa da balanca.

o Evite vibragdes e correntes de ar.

e O ajuste so deve ser realizado com uma placa de pesagem padréo.

No caso de balancas com certificado de exame de tipo, o ajuste € bloqueado.

Para remover o bloqueio de acesso, destrua o selo e use o interruptor de ajuste.
Para a posicao do interruptor de ajuste, consulte o cap. 8. Regulacdo dos
dispositivos calibraveis ver Cap. 7.8

e Atencéo:
Apos a destruicdo do selo e antes da reutilizacdo da balanca em aplicacdes
gue requeiram validacdo, a balanca deve ser validada de novo por um
organismo notificado autorizado e devidamente marcada com a colocacéo de
um novo selo.

TKXC-TM-A-BA-p-2411 17
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7.7.1 Ajuste externo < cRALEHE >

e ininlnlnl
LNl Ik

ON

OFF

TARE

18

=

4

Para chamar o menu de configuragéo, pressione e segure
simultaneamente os botdes TARE e ON/OFF.

Aguarde até que o primeiro ponto do menu apareca < HL

>,

Confirme pressionando o botdo =», a indicacao
<cHLEHE > ¢ exibida.

Confirme pressionando o botdo =2, o primeiro peso de
ajuste selecionavel é exibido.

Usando os botbes de navegacéo WA, selecione o peso de
ajuste desejado, consulte o cap. 1 “Pontos de ajuste” ou
“Peso de ajuste recomendado”.

Prepare o peso de ajuste necessario.

Confirme a selecéo pressionando o botdo =». As
indicagdes < UEr o > e <Pk Ld > sdo exibidas em
sequéncia seguidas do valor do peso de ajuste, que deve

ser colocado na balanca.

TKXC-TM-A-BA-p-2411



7

=
HA

. >

~ENULd

Y

= 0ppoo.

= Cologue o peso de ajuste e confirme pressionando o bot&o

2, as indicacdes < HR & > E <reMvid > sdo exibidas
Ell sequéncia.

Quando a indicagdo < - ETTUL d > for exibida, remova o
peso de ajuste.

= ApOs o ajuste bem-sucedido, a balanca sera

automaticamente comutada de volta para o modo de
pesagem.

Se ocorrer um erro de ajuste (por exemplo, objetos na
placa de pesagem), uma mensagem de erro sera exibida
no visor < wrong >. Desligue a balanca e repita o
procedimento de ajuste.

7.7.2 Ajuste externo utilizando o peso de ajuste definido pelo utilizador <

cALELd >

N e Inlnlnln
L0t (ks

ON
—— + TARE
OFF

[cALEHE |

(cALELd |

.

VS
=)
L
£ )
3
3
3
./

N
—
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= Para chamar o menu de configuracao, pressione e segure

simultaneamente os botdes TARE e ON/OFF.

= Aguarde até que o primeiro ponto do menu apareca <cC HL

>,

Confirme pressionando o botdo =, a indicacao

<c AL EHE > ¢ exibida.

= Usando os botdes de navegacdo WA\, selecione o
ponto de MEnu <cALELd >,

= Confirme pressionando o botdo =». Uma janela de
entrada numérica é exibida, permitindo inserir o valor
de massa do peso de ajuste. A posicao ativa pisca.

= Prepare o0 peso de ajuste.

= Insira o valor de massa, inser¢cdo de um valor em forma
numeérica consulte o cap. 3.2.2.

19



~ = Confirme a sele¢céo pressionando o botdo =. < LEro>,
R~
3 As indicacBes < Zero > e < Puk L d > sdo exibidas em
(" h sequéncia seguidas do valor do peso de ajuste, que deve
-
Lo Qo ser colocado na balanca.
A\ 4
] [
r th L L
v
<
S e
R[N RN
= Coloque o peso de ajuste e confirme pressionando o bot&o
y =, as indicacdes < HH (& > E < reMvid > sdo exibidas
p . " sequéncia.
HA
\ J

ot

A 4
rENULd )
> “ | & Quando a indicacéo <~ Ef 1L d > for exibida, remova o
4 peso de ajuste.

~ ~

= ppooo.

= ApOs 0 ajuste bem-sucedido, a balanca sera
automaticamente comutada de volta para o modo de
pesagem.
Se ocorrer um erro de ajuste (por exemplo, objetos na
placa de pesagem), uma mensagem de erro sera exibida
no visor < wrong >. Desligue a balanca e repita o
procedimento de ajuste.
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7.7.3 Constante de gravidade no local de ajuste < br ARdU >
|NFORMA96ES

I ¢ Introduzir as constantes gravitacionais apenas apos o ajusta-
mento e a linearizagao. Para tal, as duas constantes devem ser
® conhecidas.

 As duas constantes gravitacionais <L ARdu> e <Lir HuSE>
sao repostas no valor predefinido apds o reajuste.
Definir a constante gravitacional no ponto de ajuste:

O local de calibrag&o é o local onde a balanca é calibrada e linearizada durante a
configuragao. Antes de efetuar a regulagao, € necessario saber qual o valor da
constante que é valido para si no local de regulacéo e de linearizagao.

[;; eIl ln ] = Para chamar o menu de configuracao, pressione e segure
ttndbendhenibendi simultaneamente os botdes TARE e ON/OFF.
ON
OFF -é TARE
[5EELP |
v = Aguarde até que o primeiro ponto do menu apareca
p— <cHL>.
(AL

= Confirme pressionando o botdo =, a indicacao
> <cRLEHE > é exibida.

[cALEHE |
[ C- AR J = Usando os botdes de navegacéo WA\, selecione o
urreiHd ponto del {Emu < G- AR >.
@ = Confirme pressionando o botdo =»,0 ajuste atual é
ANV exibida. A posicéo ativa pisca.
| 9BO6ES |
/TN = Insira a o valor desejado e confirme pressionando o
botdo =, insercao do valor em forma numérica,
p consulte o cap. 3.2.2.
> A balanca é automaticamente alterada de novo para o
- menu.
(GrAAdY |

D.’:.‘kg] = Para sair do menu, pressione o botdo € varias vezes.
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7.7.4 Constante de gravidade no local de ajustes < Lir ASE >

INFORMAGOES

¢ Introduzir as constantes gravitacionais apenas apos o ajusta-
mento e a linearizag¢do. Para tal, as duas constantes devem ser
conhecidas.

o As duas constantes gravitacionais <r RRdU> e <Gr AuSES
sao repostas no valor predefinido apds o reajuste.

Definir a constante gravitacional no local de instalagao:

O local de instalacéo é o local onde a balanga vai ser utilizada. Isto permite efetuar
medicdes precisas. Antes de colocar a balanga, é necessario saber qual o valor da
constante que € valido para o utilizador.

[;‘k mln]
(AN

ON +
o

2
3

e ] = Para chamar o menu de configuragéo, pressione e segure
Ly fk

simultaneamente os botdes TARE e ON/OFF.

TARE
OFF

(SEELP |
v = Aguarde até que o primeiro ponto do menu apareca
p— <cHL>.
AL
= Confirme pressionando o botdo =¥, a indicagao
> <cHLEHE > ¢ exibida.
[cALEHE |
[ P =R = J = Usando os botdes de navegacao WA\, selecione o
wrnuat ponto del 1Eru <L AuSE >,

= Confirme pressionando o botdo =»,0 ajuste atual é

exibida. A posicédo ativa pisca.

/TN = Insira a o valor desejado e confirme pressionando o
botdo, =»insercao do valor em forma numérica consulte
p o cap. 3.2.2.
2 A balanga é automaticamente alterada de novo para o
_ menu.
f [
(GrAuSE |

Eﬂkg] = Para sair do menu, pressione o botdo € varias vezes.
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7.8 Regulacédo dos aparelhos calibraveis

INFORMACOES
Note-se que, para configurar um dispositivo calibrado, o selo de
calibragao deve ser destruido e a balanga deve ser recalibrada e selada
® por um organismo autorizado (por exemplo, aquando da conversao para

outra plataforma).
Choque elétrico devido ao contacto com componentes sob tensao
O choque elétrico provoca ferimentos graves ou a morte

= Nao tocar em nenhum componente sob tensdo, apenas no inter-
rutor de regulagao

NOTA

eletricidade estatica no capitulo "Componentes sensiveis a
eletrostatica".

0 = Respeitar as indicacdes relativas aos componentes sensiveis a

Abrir aunidade de visualizacéo:

1. Desapertar os parafusos na parte de tras da unidade de visualizacao.

(@ @ Q)
4 N\
\ J
\@ @ @)
2,
NOTA

= Certifique-se de que nao danifica os cabos (por
exemplo, arrancando-os ou apertando-o0s).

Abrir cuidadosamente as duas metades da unidade de visualizagao.
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\O
(o
\@

2

Abrir o menu de servigo:

= Retirar a tampa do interrutor de regulagéo da placa
de circuitos (para a posi¢cédo do interrutor de regu-
lagao, ver Cap.8)

+ = Ligar o aparelho e premir o interrutor de regulagao

ON
OFF

Aguarde até que <H {01> apareca no ecra

4

Botbes de libertacao

o
s

3

= O aparelho pode agora ser configurado no modo
calibrado

Efetuar a regulacéo

Para efetuar a regulacdo ou ajustar as constantes gravitacionais, € necessario abrir
o menu de servico e aceder ao mesmo através de <Hdu s> > <cHL>. A
operacao € entdo a mesma que no capitulo 7.7.1 descrito.

24 TKXC-TM-A-BA-p-2411



Fechar a unidade de visualizagéo:

NOTA

= Certifique-se de que nao danifica nenhum cabo (por exemplo, ar-
rancando-o ou apertando-o).

= Certifique-se de que os eventuais selos estdo no sitio previsto.

1. Dobre cuidadosamente as duas metades do ecra.

2. Aparafusar a unidade de visualizagdo (binario de aperto =5 Nm + 5%).
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8 Verificagcéao
Informacgdes gerais:

De acordo com a Diretiva 2014/31/UE, as balancas devem ser verificadas se forem
utilizadas da seguinte forma (ambito definido por lei):

e no decurso de operacdes comerciais, sempre que o preco das mercadorias
seja determinado por pesagem,;

e na producdo de medicamentos em farmacias, bem como em analises em
laboratérios médicos e farmacéuticos;

e para fins oficiais;
¢ na producdo de embalagens acabadas.

Em caso de davida, contacte um organismo oficial de metrologia local.

As balancas utilizadas na area especificada por lei (-> balangas verificadas) durante
o periodo de validade da verificagdo devem manter os niveis maximos de erro
permitidos da balanca em uso — geralmente, sédo iguais ao dobro dos valores
maximos de erro permitidos das indicacdes da balanca durante a verificagao.

Apos o periodo de validade da verificacdo, deve ser realizada uma nova verificacao.
O ajuste da balanca necessario para realizar uma nova verificagdo, a fim de manter
os erros da balanca permitidos durante a verificacdo, ndo é coberto pela garantia.

Orientacdes para verificagao:

As balancas marcadas como adequadas para verificagcdo nos dados técnicos devem
ser certificados para exame UE de tipo. Se a balanca for utilizada na area de
verificagdo descrita acima, deve ser verificada e a sua verificagdo deve ser renovada
regularmente.

A nova verificacdo da balanca é realizada de acordo com a regulamentagcdo em
vigor no pais. Por exemplo, na Alemanha, o periodo de validade para a verificagdo
de balancas é geralmente de 2 anos.

Observe as leis do pais de utilizagao!

i A verificacdo da balanca sem selos é invalida.
No caso de balangas com um certificado de exame de tipo, 0s selos
colocados devem indicar que a balanca sé pode ser aberta e mantida por
pessoal especializado formado e autorizado. A destruicdo dos selos
invalidara a verificagdo. Observe as leis e regulamentos nacionais. E
necessaria uma nova verificagdo na Alemanha.
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Posicéo do interruptor de ajuste e selos:

**********

TKXC-TM-A-BA-p-2411

Locais dos selos
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9 Modo bésico

9.1 Ligar/desligar
Ligar:

Desligar:
i e lninlalnl
LALI LIS LIk
ON
OFF

[ J

9.2 Pesagem norma

e elalzlnln
LA L L

03]

S

Pressione o botdo ON/OFF.

Quando o visor estiver aceso, o autoteste da balanca &
realizado.

Aguarde o aparecimento da indicacdo massa.

A balanca esta pronta para operar com a ultima
aplicacao ativa.

Pressione e segure o botdo ON/OFF até o visor apagar.

Verifique se o indicador de zero [>0<] é exibido, reinicie
se for necessario pressionando o botdo ZERO.

Cologue o material pesado.

Aguarde o aparecimento do indicador de estabilizagéo (
).

Leia o resultado da pesagem.

Aviso de sobrecarga
E absolutamente essencial evitar sobrecargas da balangca acima da carga

maxima especificada (Max), subtraindo a carga de tara ja existente.
Isso pode danificar o dispositivo.

Exceder a carga maxima é indicado por uma indicacéo I

1. Descarregue

a balanca ou reduza a pré-carga.

28
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9.3 Por a zero

Para obter os melhores resultados de pesagem, a balanca deve ser zerada antes da
pesagem.

A colocacédo a zero s6 é possivel dentro de +2 % Max.

Uma mensagem de erro < cL 1 (k> é exibida para valores maiores de £2% Max.

[ l:'ll-li'll'l:‘KgJ

m =  Descarregue a balanca.

b =  Pressione o botdo ZERO para colocar a zero a balancga.

[:.: sinlalnln ]
LA L L L ks
9.4 Tarar

A massa sem carga de qualquer recipiente de pesagem utilizado pode ser tarado
pressionando o botdo, de modo que a massa liquida do material pesado sera exibida
durante os processos de pesagem subsequentes.

~“ M =  Coloque o recipiente utilizado para a pesagem na placa
(i | de pesagem.

=  Aguarde até que o indicador de estabilizacao (i o)
apareca e, em seguida, pressione o botdo de TARE. O

b peso do recipiente é armazenado na memoaria da

= balanca. A indicacdo zero e o indicador < NET > séo

exibidos
[ Eﬂﬂﬂﬂkg] O indicador < NET > indica que todos os valores de
massa exibidos séo valores liquidos.

i e Depois de descarregar a balancga, o valor da tara armazenada é exibido com
um sinal de valor negativo.

e Para limpar o valor da tara armazenada, descarregue a placa de pesagem
e pressione o botdo TARE ou o botdo ZERO.

e O procedimento de tarar pode ser repetido quantas vezes forem necessarias,
por exemplo, para pesar varios ingredientes de uma mistura (pesagem
adicional). O limite € atingido quando o intervalo de tara completo é esgotado.

e Insercao de tara em forma numérica (funcdo PRE-TARE)
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9.5 Botao de alternéancia e botdo F (ajustes padréo)

Diferentes funcdes podem ser atribuidas ao botdo de alternancia == e botéo F.

Por padrao (< dEFRULE >), as seguintes funcdes sdo definidas em aplicacdes da

balanca:
Premir o botao Premir e segurar o botao
ry
HE » Primeira pressao: Definicdo da | » Mostrar o valor da massa bruta
unidade de pesagem
» Alternar entre unidades de
peso
counk » Primeira presséo: Definicdo do | » Depois de ajustar a tara da
numero de pecas de referéncia balanca e pressionar o botdo &, a
. unidade de peso é exibida,
> Agz(;nar entre unidades de pressionar e segurar o botéo
P permite alternar a indicacéo entre
os valores bruto, liquido e tara.
chEck > Primeira pressio: Definicdo da Depois de ajustar a tara da
unidade de pesagem balanca e pressionar o botéo é, a
» Alternar entre unidades de umdaqle de peso & eX|b|da,~
pressionar e segurar o botao
peso . A
permite alternar a indicacéo entre
os valores bruto, liquido e tara.
Premir o botéo Premir e segurar o botéo
F1
HE » Abrir as configuracfes da » Realizar a funcao Data-Hold
funcdo PRE-TARE
Courk » Definicdo do nimero de pecas Sem fungdéo atribuida
de referéncia
chEch » Abrir as configuracfes da » Abrir as configuraces da
pesagem de controlo pesagem alvo
F Premir o botéo Premir e segurar o botéo
&«
HE
coumk > Selec¢édo de aplicacdes Sem funcéo atribuida
chEch
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L) Outras opgdes de configuragdo estédo disponiveis no menu de configuracao
no submenu < bukEtonS >, consulte o cap. 14.3.1.

Apresentam-se as configuracdes padréo (< default >) para a aplicacdo <Pesagem>.

9.5.1 Alteracéo da unidade de pesagem

Por padrédo, o botao de alternancia == é definido de tal forma que pressionar o
botdo permite alternar entre unidades de peso.

Ativacao da unidade:

[ p

~  FmAAn
[ u.uus_IoJ

Para alternar a unidade:

~

a9

B

~ 02'110.]

TKXC-TM-A-BA-p-2411

Pressione e segure o botdo == pela primeira vez para
determinar a unidade de selecéo rapida.

= Pressione o botdo ==, aguarde a indicagao piscar.

= Com os botdes de navegacéao 11, selecione a
unidade de pesagem e confirme pressionando o
botéo =>.

=  Usando o botdo ==, alterne entre a unidade ativa
1 e a unidade 2.
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Ativar outra unidade:

[ N

~  FArm
[ uuuug]

4

Selecione a configuracdo do menu < unit > e
confirme pressionando o botédo =>.

Aguarde o indicador piscar.

Com os botbes de navegacéao lt, selecione a
unidade de pesagem e confirme pressionando o
botdo =>.

As configuracdes necessarias ao selecionar a unidade de aplicacao (%, FFA)

sao indicadas no cap. 11.4.2 e 11.4.3.

9.5.2 Mostrar o valor da massa bruta

Por padrédo, o botdo de alternancia == é definido de tal forma que pressionar e
segurar o botdo permite mostrar o valor da massa bruta.

3

e e Talnlnlnl
Lt L o

Segure o botdo == até a indicacdo do valor da
massa bruta for mostrada.

Apos libertar o botéo, o valor da massa bruta
permanece no visor por um tempo.

9.5.3 Abrir as configuragdes da fungédo PRE-Tare

Por padrao, o botédo F é definido de tal forma que pressionar o botao permite
chamar a configuragdo do menu < PERFE >. Para mais configuracgdes, consulte o

cap. 11.2.

9.5.4 Realizar afunc¢éo Data-Hold

Por padrao, o botédo F é definido de tal forma que pressionar e segurar o botdo
permite realizar a funcdo Data-Hold < hold >, consulte o cap. 11.3.

32
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10 Principio de operacdao

Na fabrica, a balanca é entregue com diversas aplica¢gdes (pesagem normal,
pesagem com intervalo de tolerancia, determinacdo do numero de pecas). Quando
liga a balanca pela primeira vez, a balanca € iniciada com a aplicagdo <Pesagem>.

Depois de ligar a balanca, o modo adicional da sua operacdo pode ser determinado
selecionando a aplicacéo apropriada no menu de aplicacédo (consulte o cap. 14.2).
Ou 0 modo de pesagem padréo ou, por exemplo, modo pesar com um intervalo de
tolerancia, ou modo determinar o nimero de pecas.

Selecao de aplicacgéo:

e Teinlnln]
[ uuuuud

TARE

TARE

TKXC-TM-A-BA-p-2411

Pressione e segure o botdo TARE até que a indicacao
< APcNE R > seja mostrada.

i

A indicaggo altera primeiro para < Hhllod
depois para < PERFE >.

Com o botdo TARE, selecione a configuragcdo do menu
<ModE > e confirme pressionando o botio .

A Ultima aplicacdo ativa é exibida, por exemplo, <
IE k>

Ao pressionar o botdo TARE, selecione a aplicacdo
solicitada, possibilidade de escolha:

HE h Pesagem
cCount Determinacdo do numero de pegas
chEchR  Pesagem com intervalo de tolerancia

Confirme a selecéo pressionando o botao =>.
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Quando seleciona uma aplicagéo, o menu da aplicacdo apresenta apenas as
configuracdes especificas dessa aplicacdo, permitindo atingir o objetivo de forma
rapida e direta.

i e Para obter informacdes sobre as configura¢cfes especificas da aplicacao,

consulte a descrigédo de cada aplicagao.

e Todas as configuracdes e parametros basicos que afetam a operagéo da
balanca sdo coletados no menu de configuracéo (consulte o
cap. 14.3.1).
Estas configuracdes aplicam-se a todas as aplicagdes.

¢ O numero de aplicacfes disponiveis depende do modelo.

Para alterar uma aplicacao:

=  Pressione e segure o botdo TARE até que o primeiro ponto do menu de
configuracdo seja mostrado.

=  Pressionando o bot&o ¥, selecione a configuracdo do menu < NodE >e

confirme pressionando o botdo =». A configuracdo atual € mostrada.

=  Com o bot&o W, selecione a aplicacéo solicitada e confirme pressionando o
botdo =>.
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11 Aplicacédo <Pesagem>

O método de pesagem normal e de tarar é descrito no cap. 9.2 ou 9.4. Outras
opcoes de configuracdo especificas sdo descritas nos capitulos a seguir.

) Se a aplicacdo <Pesagem> ainda n&o estiver ativa, selecione a
configuracdo do menu < ItodE > » < HE h >, consulte o cap. 10.

11.1 Configuracdes especificas da aplicacéo

Chamar o menu:

=  Pressione e segure o botio TARE até que a indicagdo < AP 1
mostrada.

Er>seja

=  Aindicac3o altera primeiro para < HUhllod > e depois para < Ptare >.

=  Para navegacdo no menu, consulte o cap. 14.1.

Visédo geral (modelos sem possibilidade de verificag&o):

Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3 Descricao / capitulo
PLR-E Ack LAl Assumir a massa colocada como um valor de
PRE-TARE EEurL PRE-TARE, consulte o cap. 11.2.1
- , Inser¢éo de uma tara em forma numeérica,
) lﬂl’ll_lﬁl_
consulte o cap. 11.2.2
cLERF Apagar valores de PRE-TARE
hold - Iniciar a fungdo Hold, consulte o cap. 11.3
M= unir?wiiisade Com esta funcao, a unidade de pesagem na qual o
Unidades disponiveis resultado é exibido é determinada. 11.4.1.
consulte o
cap. 1
pcs Unidade de aplicacao “Determinag¢ao do niumero de pecas”
FFA Fator de multiplicagéo, consulte o cap. 11.4.2
% Unidade de aplicacao “Determinagao do valor
percentual”, consulte o cap. 11.4.3
ModE HE h Pesagem
Aplicacoes counk Determinacéo do nimero de pecas g;;sil)te 0
chEck Pesagem com intervalo de tolerancia
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Visao geral (modelos com possibilidade de verificagao):

Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3 Descricao / capitulo
PER-E Ack LAl Assumir a massa colocada como um valor de
PRE-TARE HEbun PRE-TARE, consulte o cap. 11.2.1
- , Insercdo de uma tara em forma numérica,
) lﬂl'll_lﬁl_
consulte o cap. 11.2.2
cLERF Apagar valores de PRE-TARE
hold - Iniciar a funcédo Hold, consulte o cap. 11.3
ur kb 9 Com esta fungéo, a unidade de pesagem na qual o
Unidades kg resultado é exibido é determinada. 11.4.1.
NodE HE h Pesagem
Aplicacges counk Determinacé@o do nimero de pecas S;;nge °
chEch Pesagem com intervalo de tolerancia
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11.2 PRE-Tare

11.2.1 Assumir a massa colocada como um valor de PRE-TARE

<PERAFrE >=<AcktuAL >

(PLAFE |

I{
E3,
3
L

{
CJ
£,
3
CJ
03
~— -/ \(D_/ -/

4
L
-3
LN
£3
£3

=
=

Coloqgue o recipiente utilizado para pesagem.

Chame a configuragéo do menu < Ptare > e confirme
pressionando o botédo =.

Para assumir a massa colocada como um valor de PRE-

TARE, com os botbes de navegacao lt, selecione o

ponto do menu < AcEuHL >,

Confirme pressionando o botdo =». A indicacéo < HH (&

> é exibida.

A massa do recipiente de pesagem é registada como
tara. A indicacéo zero e os indicadores <PTARE> e
<NET> séao exibidos.

Remova o recipiente usado para pesagem, é exibida a
tara com um sinal de valor negativo.
Coloque o recipiente cheio utilizado para pesagem.

Aguarde o aparecimento do indicador de estabilizacao (
).

Leia o peso liquido.

A tara introduzida é valida até que a nova tara seja introduzida. Para

elimina-la, pressione o botdo TARE ou confirme a configuracdo do menu <

gy

cLERF> pressionando o botédo =>.

TKXC-TM-A-BA-p-2411
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11.2.2

Introduzir uma tara conhecida em forma numérica

<PEAFE > = <TTHALAL >

(PLAFE |

(MARAL |

N
17
o ]
(I I
7T~
N7
( NET )
p— (i
AL (ko
\ J
SN5006
L _J

o

=

Chame a configuragcédo do menu < Ptare > e confirme
pressionando o botédo =>.

Com os botbes de navegacéo !t, selecione a configuracao
<MARUAL > e confirme pressionando o botdo .

Insira a tara conhecida, insercédo de um valor em forma
numeérica, consulte o cap. 3.2.2, a posi¢ao ativa pisca.

A massa inserida € registada como uma tara, sao
exibidos: indicadores < PTARE > e < NET> e a tara com
um sinal de valor negativo.

Coloque o recipiente cheio utilizado para pesagem.

Aguarde o aparecimento do indicador de estabilizacao (
).

Leia o peso liquido.

A tara introduzida é valida até que a nova tara seja introduzida. Para elimina-
la, insira o valor de zero ou confirme a configuracdo do menu < cL_ ERF >

pressionando o botdo =.

11.3 Funcgéao Data-hold

(hold |

( HOLD I
(. J
( HOLD G )
~oarncrn
= '.-l (L (kg
. vy
38

=
=

Selecione a configuracdo do menu < holLd >.
Cologue o material pesado.

Confirme pressionando o botado =>».

O visor guarda o primeiro valor de pesagem estavel, que é
indicado pelo simbolo [HOLD] na borda superior do visor.
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Apoés o descarregamento, o0 valor permanece no visor por
10 segundos.

11.4 Unidades de pesagem

11.4.1 Definicdo da unidade de pesagem

’.: = Selecione a configuragdo do menu < unit > e
UL confirme pressionando o botdo =».

[ \ = Aguarde o indicador piscar.
//r\ = Com os botdes de navegacéao 11, selecione a
unidade de pesagem e confirme pressionando o
o botdo =>.
_E3
N T Taly

LI oz

i e As configuracdes necessarias ao selecionar a unidade de aplicagéo

(FFA, %) sao indicadas no cap. 11.4.2 e 11.4.3.

e O botdo == (configuracdo padrao) permite alternar entre a unidade
ativa 1 e a unidade 2 (configuracdo padrao dos botdes, consulte o
cap. 9.5. Para mais opcdes de configuracdo, consulte o cap. 14.3.1).

~

* 199"

13 U

- 02no.)
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11.4.2 Pesagem com fator de multiplicacdo com unidade de aplicacdo <FFA>

Aqui é definido o fator de multiplicacdo do valor de pesagem (em gramas).

Assim, ao determinar a massa, € possivel considerar simultaneamente, por exemplo,
o coeficiente de erro conhecido.

o k]

\ |/

il lnln ke
LIy (L
FARN

7T~

=

Selecione a configuragcdo do menu < unit > e confirme
pressionando o botédo =>.

Com os botbes de navegacéo lt, selecione a configuracao
<FFA> e confirme pressionando o botao =>.

Insira o fator de multiplicacéo, inser¢cao de um valor em
forma numérica, consulte o cap. 3.2.2, a posicdo ativa
pisca.

11.4.3 Pesagem percentual com unidade de aplicagéo < % >

A unidade da aplicacdo <%> permite controlar a massa da amostra em porcentagem
em relacdo a massa de referéncia.

(o k]

na borda superior
do visor

_—

na borda superior

do visor
(BA &
v
N
( N rd )
l'ﬂ l”-lizl"kg
. /1 N J
7 1T N~
e P ™
- (i,
L L
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Selecione a configuracdo do menu < un (& >.
Cologue a massa de referéncia correspondente a 100 %.

Confirme pressionando o botao =>».

Com os botbes de navegacao lt, selecione a configuracao
<%?> e confirme pressionando o botao =>.

Confirme a massa de referéncia piscando pressionando o
botdo =>.

A partir de agora, a massa da amostra € exibida como
uma porcentagem da massa de referéncia.
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12 Aplicacdo <Determinacdo do numero de pecas>

Se a aplicacdo <Determinacdo do numero de pecas> ainda ndo estiver

ativa, selecione a configuracio do menu < ItodE > ® < cowunk >,
consulte o cap. 10.

12.1 Configuracdes especificas da aplicacao

Chamar o menu:

=  Pressione e segure o botdo TARE até que a indicagdo < AP c

mostrada.

NEr > seja

=  Aindicagdo altera primeiro para < coullod >, e depois para< - EF >,

=  Para navegacdo no menu, consulte o cap. 14.1.

Viséo geral:
Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3 Descricao / capitulo
~EF 5 Numero de pecas de referéncia 5
NGmero de pecas de i Numero de pecas de referéncia 10
referéncia 20 Numero de pecas de referéncia 20
o Numero de pecas de referéncia 50
FrEE De selecdo livre, inser¢édo de um valor em forma
PR numérica, consulte o cap. 3.2.2
Insercdo da massa de uma Unica peca, inser¢céo
rPuk de um valor em forma numeérica, consulte o
cap. 3.2.2
PERFE Ack LAl Assumir a massa colocada como um valor de
PRE-TARE cEuHL PRE-TARE, consulte o cap. 11.2.1
Insercdo de uma tara em forma numérica,
MARUAL
consulte o cap. 11.2.2
cLEFR- Apagar valores de PRE-TARE
ER-GEE WAL OE Modo de determinagdo do niimero de
Contagem alvo pecas
ErruPP Tolerancia superior Consulte 0
— cap. 12.2.2
ErrLoH Tolerancia inferior
cLERr Apagar configuracées
NodE counk Determinacgdo do nimero de pecas
Aplicagoes chECR Pesagem com intervalo de tolerancia | Consulte o cap. 10
HE h Pesagem

TKXC-TM-A-BA-p-2411
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12.2 Utilizar a aplicagéo

12.2.1 Contagem de pecas

Antes de ser possivel a contagem de pecas com a balanca, a massa média de uma
Unica peca (massa unitaria), o chamado valor de referéncia, deve ser conhecida.
Para isso, deve ser colocado um certo nimero de pecas a contar. A massa total &
determinada pela balanca, que € dividida pelo niumero de pecas, o chamado namero
de pecas de referéncia. Em seguida, com base na massa média calculada de uma
Unica peca, o numero de pecas é determinado.

i e Quanto maior o numero de pecas de referéncia, maior a precisdo da

determinacdo do nimero de pecas.

e No caso de pecas pequenas ou muito diversas, o valor de referéncia deve
ser suficientemente grande.

e Massa minima das pecas contadas, consulte a tabela “Dados técnicos”.

1. Definir o valor de referéncia
Numero de pecas de referéncia 5, 10, 20 ou 50:

= Se for necesséario, coloque o recipiente utilizado para
pesagem e tare a balanca.

[ - EF ] = Cologue o numero desejado de pecas de referéncia.

= Chame a configuragédo do menu < ref > e confirme

F pressionando o botédo =>.
ry

N/
N/
[ ;E "‘*"] = Com os botdes de navegacao 1, selecione o nimero de
- pecas de referéncia (5, 10, 20, 50) correspondentes a

posicao de carga de referéncia e confirme pressionando o

F botdo .
-

- (e
[ — ] = A massa média de uma Unica peca € determinada pela
v balanca e, em seguida, 0 niumero de pecas € exibido.
~a ° /M~ || ® Remova acargade referéncia. A balanca esta agora no
Ll modo de contagem de pecas e permite contar todas as

pecas na placa de pesagem.
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Numero de pecas de referéncia definido pelo utilizador:

L

N/
N/
| FrEE 7]
L\
/ | N\
.
|/
' N7
Tz
s 0
- FARN J
77N
i
uuu:aﬂ pes
(. J
N7

Contagem com

L

3
O
C
i

=

Se for necessario, coloque o recipiente utilizado para
pesagem e tare a balanca.

Cologue o numero desejado de pecas de referéncia.

Chame a configuracédo do menu < ref > e confirme
pressionando o botédo =>.

Com os botbes de navegacéo lt, selecione a configuracao
< FrEE > e confirme pressionando o botdo .

E exibida a janela de entrada dos valores em forma
numerica.

Insira e confirme o niumero de pecas de referéncia
colocadas, insercao do valor em forma numeérica consulte
o cap. 3.2.2.

A massa média de uma Unica peca € determinada pela
balanca e, em seguida, o niumero de pecas é exibido.

Remova a carga de referéncia. A balanca esta agora no
modo de contagem de pecas e permite contar todas as
pecas na placa de pesagem.

massa livremente selecionavel de uma Unica peca

=

=

=

=

TKXC-TM-A-BA-p-2411

Chame a configuragéo do menu < ref > e confirme
pressionando o botdo =.

Com os botdes de navegacao lt, selecione a definicao <
imPuk> e confirme pressionando o botdo .

Com os botdes de navegacao !1, selecione a unidade de
pesagem e confirme pressionando o botdo =>.

Com os botdes de navegacao lt, selecione a posicao da
virgula e confirme pressionando o botédo =.
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=

Insira 0 massa de uma Unica pec¢a, inser¢cdo de um valor
em forma numérica, consulte o cap. 3.2.2, a posicdo ativa
pisca.

Confirme pressionando o botdo =.

A balanca esta agora no modo de contagem de pecas e
permite contar todas as pecas na placa de pesagem.

Se for necessario, coloque o recipiente utilizado para
pesagem e tare a balanca.

Encha o recipiente com o niumero de pecas a serem
determinadas. O numero de pecas é exibido diretamente
no Visor.

O botao == permite alternar entre a indicacdo do nimero de pecas e a

indicacdo da massa (configuracao padrdo, consulte o cap. 9.5).

s

-~

"N |

\
(5
X

I

.~

.

(0 113.]
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12.2.2 Contagem alvo

A aplicagdo <Contagem alvo> permite a pesagem de materiais até um numero alvo
especificado de pecas dentro dos limites de tolerancia definidos.

Atingir a numero alvo de pecas é indicado por um sinal acustico (se for ativado no
menu) e um sinal 6tico (marcadores de tolerancia).

Sinal 6tico:
Os marcadores de tolerancia fornecem as seguintes informagodes:

m Numero alvo de pecas acima da tolerancia
definida
OK| NuUmero alvo de pecas num determinado intervalo
de tolerancia
@ Numero alvo de pecas abaixo da tolerancia
definida

Sinal acustico:

O sinal acustico depende da configuracdo do menu <aEELF = BEEPEF >,
consulte o cap. 14.3.1.
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Realizacao:
1. Configuracdo do numero alvo de pecas e tolerancias

[u C e ] = Certifique-se de que a balanca esta no modo de

Ly determinacdo do numero de pecas e a massa média de
uma Unica peca esta definida (consulte o cap. 12.2.1).
Se for necessario, alterne usando o botdo <=.

|

o

E

C = Com os botdes de navegacao !1, selecione a configuracdo
EE EA-CEE - - <
<CrrucC > e confirme pressionando o botédo =».

3

A indicacdo < AL UE > é exibida.

)
=
0
—
C
A

—/

= Confirme pressionando o botédo =», é exibida a janela de
i entrada dos valores em forma numérica. A posi¢ao ativa
N pisca.
N7
Orn (e _ ) _ N
L (L = Insira 0 nimero alvo de pecas (inser¢cao de um valor em
71N forma numérica, consulte o cap. 3.2.2) e confirme.
v
b ()
Lllcl'!_ UE 1O
h g A balanca é alterada de novo para 0 menu < UHLUE >.
E'_ - uFl = Com os botdes de navegacao !1, selecione a definicdo <
. J ErruPP > e confirme pressionando o botio .

\I/ | ® Com os botdes de navegacao !1, selecione a unidade de
pesagem e confirme pressionando o botao =>.

= E exibida a janela de entrada dos valores em forma

17 numeérica. A posicao ativa pisca.
l'll'll'li'll"iSpcs
dh LILOLILIL . a . . ~

//i\\ = Insira a tolerancia superior (inser¢ao de um valor em forma

Ny numeérica, consulte o cap. 3.2.2) e confirme.

- [
(ErruPP |
Ny A balanca é alterada de novo para o menu < Er PP >.
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Com os botdes de navegacao lt, selecione a definicao <
Err~LoH > e confirme pressionando o botio <.

Com os botdes de navegacéo !t, selecione a unidade de
pesagem e confirme pressionando o botdo =>.

E exibida a janela de entrada dos valores em forma

numeérica. A posicao ativa pisca.

Insira a tolerancia superior (inser¢do de um valor em forma
numeérica, consulte o cap. 3.2.2) e confirme.

A balanca é alterada de novo para o menu < ErrLoH >.

2. Iniciar um verificacédo de tolerancia:

= Para sair do menu, pressione o botdo € varias vezes.

Apos as configuracdes, a balanca esta pronta para contagem
alvo.

= Determine a massa média de uma Unica peca, consulte o cap. 12.2.1.

= Cologue o material pesado e, com base nos marcadores de tolerancia / sinal
acustico, verifigue se o material pesado esta dentro do intervalo de tolerancia

definido.

Material pesado abaixo
da tolerancia definida

Material pesado dentro
do intervalo de
tolerancia definido

Material pesado acima
da tolerancia definida

G G G
e | | | | p—
—' ' ' pcs ' '1 'pcs ' '1 '- pcs
1 o« (A th (o
@ )
i Os valores inseridos sao validos até que novos valores sejam inseridos.

Para limpar os valores, selecione a configuracdo do menu < target > =
< clear > e confirme pressionando o botdo =>.
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13 Aplicacéo <Pesagem com intervalo de tolerancia>

e Se a aplicacdo <Pesagem com intervalo de tolerancia> ainda nao estiver

ativa, selecione a configuracio do menu < JlodE > <chEch >,
consulte o cap. 10.

13.1 Configuracdes especificas da aplicacéo

Chamar o menu:

=  Pressione e segure o botdo TARE até que a indicagdo < APclHEr > seja
mostrada.

=  Aindicagdo altera primeiro para < chhllod > e depois para<L {1 (£S5 >.
=  Para navegacdo no menu, consulte o cap. 14.1.

Viséo geral:
Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3 Descricao / capitulo
ER-CEE UALUE Massa alvo, insergdo de um valor em forma

Pesagem do alvo numeérica, consulte o cap. 3.2.2

consulte o cap. 13.2.1 Tolerancia superior, inser¢éo de um valor em

[ -
ErruPP forma numérica, consulte o cap. 3.2.2
Y Tolerancia inferior, inser¢do de um valor em forma
Errlod L
numeérica, consulte o cap. 3.2.2
cLERF Apagar configuracdes

L 1 kES

- Valor de limite superior, insergéo de um valor em
Pesagem de controlo, | L J1uPP

forma numérica, consulte o cap. 3.2.2

consulte o cap. 13.2.2
Valor de limite inferior, inser¢do de um valor em

L fbed forma numérica, consulte o cap. 3.2.2
cLERF Apagar configuracdes
PER-E Ack oAl Assumir a massa colocada como um valor de
PRE-TARE e PRE-TARE, consulte o cap. 11.2.1
Insercéo de uma tara em forma numérica,
MARLARL
consulte o cap. 11.2.2
cLERF Apagar valores de PRE-TARE
ModE HE h Pesagem
Aplicagdes counrk Determinacédo do nimero de pecas CC:; Sfcl)te °
chEch Pesagem com intervalo de tolerancia
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13.2 Utilizar a aplicagéo

13.2.1 Pesagem alvo

A aplicacdo <Pesagem alvo> permite a pesagem de materiais até uma massa alvo
especificada dentro dos limites de tolerancia definidos.

Atingir a massa alvo € indicado por um sinal acustico (se for ativado no menu) e um
sinal 6tico (marcadores de tolerancia).

Sinal 6tico:
Os marcadores de tolerancia fornecem as seguintes informagoes:

ﬁ Limite superior

OK]| Massa alvo

@ Limite inferior

Sinal acustico:

O sinal acustico depende da configuracsio do menu <5EEUP = BEEPEF >,
consulte o cap. 14.3.1.
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Realizacao:

1. Definicdo da massa alvo e datolerancia

(LA-GEE |

N/
N/

[ 0 ]
I
21\
7T~
N7

bt
UFI.LUE
ErruP

50

= Com os botdes de navegacao !1, selecione a configuracdo

<kERrLEE > e confirme pressionando o botdo .

A indicagéo < UHL LE > é exibida.

Confirme pressionando o botdo =, é exibida a janela de
entrada dos valores em forma numérica. A posic¢ao ativa
pisca.

Insira a massa alvo (inser¢do de um valor em forma
numeérica, consulte o cap. 3.2.2) e confirme.

A balanca é alterada de novo para o menu < UHL LE >.

Com os botGes de navegacao I1, selecione a defini¢ao <
ErruPP > e confirme pressionando o botdo .

Com os botdes de navegacao !1, selecione a unidade de
pesagem e confirme pressionando o botédo =>.

E exibida a janela de entrada dos valores em forma
numeérica. A posi¢ao ativa pisca.

Insira o limite superior de desvio da massa (inser¢éo de
um valor em forma numérica, consulte o cap. 3.2.2) e
confirme.

A balanca é alterada de novo para o menu < Er PP >.
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'alalalnlsl =
L L

w

confirme.

Iniciar um verificacdo de tolerancia:

Para sair do menu, pressione o botdo € varias vezes.

= Coloque o material pesado e, com base nos marcadores de tolerancia / sinal
acustico, verifigue se o material pesado esta dentro do intervalo de tolerancia
definido.

Com os botdes de navegacao lt, selecione a definicao <
Err~LoH > e confirme pressionando o botio <.

Com os botdes de navegacéo !t, selecione a unidade de
pesagem e confirme pressionando o botdo =>.

N7 = E exibida a janela de entrada dos valores em forma
[ omr L - : .
g LILLLS (LIl numeérica. A posi¢ao ativa pisca.
AR
| = Insira o limite inferior de desvio da massa (insercao de um
v valor em forma numérica, consulte o cap. 3.2.2) e

= A balanca € alterada de novo para 0 menu < Errlods.

Apos as configuracdes, a balanga esta pronta para pesagem
de verificagao.

Material pesado abaixo
da tolerancia definida

Material pesado dentro
do intervalo de
tolerancia definido

Material pesado acima
da tolerancia definida

~ ] =] ~ [ ~ BTe b
[@ E.':l'Hn':l"t'kg] [m u_luuﬂkg] [ﬂ' (o ,'ﬂ,:,'kg]

o

Os valores inseridos sao validos até que novos valores sejam inseridos.

Para limpar os valores, selecione a configuracdo do menu < target > =
< clear > e confirme pressionando o botdo =>.
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13.2.2 Pesagem de verificacdo

A aplicacao <Pesagem de controlo> permite verificar se o material pesado esta dentro
do intervalo de tolerancia definido.

Exceder os limites (para baixo e para cima) € indicado por um sinal 6tico
(marcadores de tolerancia) e um sinal acustico (se for ativado no menu).

Sinal 6tico:
Os marcadores de tolerancia fornecem as seguintes informacdes:

th

.2

Massa da amostra acima da tolerancia definida

Massa da amostra dentro do intervalo de tolerancia
definido

Massa da amostra abaixo da tolerancia definida

Sinal acustico:

O sinal acustico depende da configuracdo do menu < SEELP > = <bEEFPEF >
consulte o cap. 14.3.1.

Realizacao:
1. Definicdo dos valores limite

(L ks |

= Com os botdes de navegacédo !, selecione a configuracao

<L {1 (£S5 > e confirme pressionando o botsio .

Aindicacdo <L f1uPF > é exibida.

Confirme pressionando o botdo =», € exibida a janela de
entrada dos valores em forma numérica que permite inserir

o valor de limite superior.

NIV A posicao ativa pisca.
ocgrnr . o L ~
L L LI Insira o valor de limite superior (insercdo de um valor em
7T forma numérica, consulte o cap. 3.2.2) e confirme.
N7
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[L .ﬂ'.'_n:u'ﬁ} =
=
~
_E3
|/
NI/ =
nnannon.
g L ILILILI
7TN
N7
P
[l_ uu_n:u:f]
N7
N e Talnlnln) =
Lt L

Usando os botdes de navegacéao !, selecione a
configuracdo <L iLoHd >

Confirme pressionando o botdo =», é exibida a janela de
entrada dos valores em forma numérica que permite inserir
o valor de limite inferior. A posicéo ativa pisca.

Insira o valor de limite inferior (inser¢do de um valor em
forma numérica, consulte o cap. 3.2.2) e confirme.

1

||||_l:l'

A balanca é alterada de novo para o menu < L >,

Para sair do menu, pressione o botdo € varias vezes.

Apbs as configuracdes, a balanca esta pronta para pesagem
de verificagao.

2. Iniciar um verificacdo de tolerancia:
= Cologue o material pesado e, com base nos marcadores de tolerancia / sinal
acustico, verifigue se o material pesado esta dentro do intervalo de tolerancia
definido.
Material pesado abaixo Material pesado dentro Material pesado acima
da toleréncia definida do intervalo de da toleréncia definida
tolerancia definido
~  FOo ~  rr ~ (M3
s oABEHs | |= Whidde||e {1 {3
i Os valores inseridos sao validos até que novos valores sejam inseridos.

Para limpar os valores, selecione a configuracdo do menu < limits > =
< clear > e confirme pressionando o botdo =>.
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14 Menu

14.1 Navegacao no menu
Chamar o menu:

Menu da aplicacdo

Menu de configuracao

TARE

Pressione e segure o botdo TARE até
gue o primeiro ponto do menu de seja
mostrado.

ON + TARE

OFF

Pressione e segure o botdo TARE e
ON/OFF ao mesmo tempo até que o
primeiro ponto do menu de configuracéo
seja mostrado.

Selecédo e definicdo dos parametros:

Avancas e retroceder num | Utilizando os botdes de navegacao, pode selecionar
nivel 0s blocos de menu individuais em sequéncia.

Avance com o botdo de navegacéo .
Retroceda com o botéo de navegagao A.

Ativar o ponto do menu /
Confirmar seleccéo

Pressione o botdo de navegacéao =>.

Voltar ao nivel anterior do

menu / voltar ao modo de Pressione o botdo de navegacédo €.

pesagem

14.2 Menu da aplicacéo

O menu da aplicacdo permite um acesso rapido e direcionado a aplicagéo

selecionada (consulte o cap. 10).

)
descrigéo de cada aplicagao.

54
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14.3 Menu de configuracéo

No menu de configuracao, € possivel ajustar as configuracdes da balanca / o
método de comportamento da balanga as suas necessidades (por exemplo,
condi¢cbes ambientais, processos especiais de pesagem).

Estas configuracfes sdo globais e independentes da aplicacdo selecionada (menos

a configuracdo < buktkaon >).

14.3.1Vis3o geral do menu < 9EEuP >

Modelos sem possibilidade de verificagao:

Outros niveis / descricao
Nivel 1 Nivel 2
Descricao
chAL cALEHE > Ajuste externo, consulte o cap. 7.7.1
Aluste ALEud = Ajuste externo definido pelo utilizador,
cHkEu consulte o cap. 7.7.2
= Constante de gravidade no local de ajuste,
GrRRdY consulte o capg 7.7.3 J
- = Constante de gravidade no local de ajuste,
GrAusE consulte o cap. 7.7.4
coll rh23c bRud 60D
Comunicagéo ¢ (2o
ubb-d 2400
4800
9600
4400
13200
38400
51600
{5200
(28000
256000
dRER Ndb k4
Bdb k4
PRr kY [ nonE
odd
EUER
HboP =1 =101 <
chb kL
RARdSh | nonE
Prokac | heP
ArR-aP 0- {0y 0-10V
J-20NA | 4-20mA
HL R anr Mo6dulo WLAN ligado
oFF Médulo WLAN desligado
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Pr ik

Transferénci
a de dados

lntFEE

rad3d

Interface RS-232*

ubb-d

Interface USB*

HLRAR

Interface WLAN*

* apenas em conexao com a tomada
KUP

Sull

[ |

oFF

Para ativar / desativar o modo de
totalizacdo, consulte o cap. 15.3.1

PrNodE

MARGRL

or, oFF

Transferéncia de dados apos
pressionar o botdo PRINT,
consulte o cap. 15.3.2

AukoPr

or, oFF

Transferéncia automatica de
dados com um valor de pesagem
estavel e positivo, consulte o
cap. 15.3.3. E transferido de novo
depois de exibir a indicagdo de zero e
estabilizar, dependendo das
configuraces < L'r AnGE >,
possibilidade de escolha: (off, 1, 2, 3, 4,
5). <'r AnLE > define o coeficiente
para d. Esse fator multiplicado por d
determina o limite acima do qual o valor
ndo é mais valido como estavel.

oFF

Transferéncia continua de dados

conk

[m] ]

SPEEd

Defini¢éo do ciclo de
transferéncia de dados

Consulte o cap. 15.3.4

LEro

or, oFF

0 (sem carga) também
transferéncia continua

SERLLE | on, ofFF

Transferéncia apenas de
valores estaveis

HE [Dhk

SOLPrE

Transferéncia do valor de
massa exibido

or, oFF

onePrk

Lross

on, oFF

nEE or, oFF

ER-E or, oFF

For AL

L anl (protocolo de
medicéo estendido)

“hork (protocolo de
medicdo padréo)
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LAYouk

[m i IZIFF

nonk Layout padréo
ModELo on, oFF
Transferéncia da
designacao do modelo de
balanca
SEr AL on, oFF
usEr Transferéncia do nimero
de série da balanca
v Transferir um identificador
- g de memoria Alibi
dRLE Transferir data
E JIE Transferir hora
on, oF F
LLP Carregamento do protocolo de pesagem
em conformidade com as BPL
oL o Sem apagar configuracdes
rESEE HES Apagar configuracoes
LEEPEF REYS afFF Ativar / desativar o sinal actstico quando o
Sinal acustico an botéo € pressionado
chEch aofFF Sinal actistico desligado
S oH Lento
ch-aoh ~
Lbd Padréo
FRSE Répido
conk Continuo
oF F Sinal actistico desligado
- =1 =]= Lento
AL Sk d Padréo
FRSE Répido
coankt. Continuo
oF F Sinal actistico desligado
Sl od Lento
ch-h = ~
“=d Padréo
FRSE Répido
conk Continuo
RukoFF = Funcao de desligamento automatico
Funcéo de o desligada
des"gat”.‘e“to Desligamento automatico da balanca apés
?ugarrlwhatlco ao NodE ALk o tempo definido no ponto do menu <
a[ﬁlmin;r ggrga bateria o wEo E J1E > sem alteracdo da carga ou sem
¢ operagao
Ly0 Desligamento automatico apenas com
oL aJ indicac&o de zero
E JIE 05 Desligamento automatico da balanca apds
M n o tempo definido sem alteracédo da carga
e ] OouU sem operagao
SN
0N
EIU ﬂ (In
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bukkon

Ocupacéao dos botdes

F {-REY
¢

F2-REY
¢

chARGE

SPusSh
LPuSh

Configuracéo padréo, consulte
o cap. 9.5

Botao desativado

Definicdo da unidade de
pesagem, consulte o
cap.114.1

Selecao de aplicacao da
balanca, consulte o
cap. 10

hold

Realizar a funcdo HOLD,
consulte o cap. 11.3

* apenas para a aplicacdo
<Pesagem>

PERFE

Abrir as configuracdes da
funcdo PRE-Tare, consulte o
cap. 11.2

* apenas para a aplicacéo
<Pesagem>, <Pesagem com
intervalo de tolerancia>

Definicdo do numero de
pecas de referéncia,
consulte o cap. 12.2.1

* apenas para a aplicacdo
<Determina¢éo do nimero de
pecas>

r-
]
I:I_
iy

Abrir as configuracbes de
pesagem de controlo, consulte
o cap. 13.2.2

* apenas para a aplicacdo
<Pesagem com intervalo de
tolerancia>

ER-GEE

Abrir as configuracbes de
pesagem alvo, consulte o
cap. 13.2.1

* apenas para a aplicacéo
<Pesagem com intervalo de
tolerancia>

bL [Dht

Luz de fundo do visor

RLBAYS

Luz de fundo constantemente ligada

E NEr

Desligamento automatico da luz de fundo apds

o tempo definido no ponto do menu < & JIE >
sem alteracdo da carga ou sem operacao

u
o
o
—

Luz de fundo constantemente desligada

m
o
T

g N g

A

3

A

L3 3|3 |E3 |3

|-

Lt P |
]

Definir apds quanto tempo sem alterar a carga
ou sem operacao a luz de fundo é desligada
automaticamente.
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ER-EFLD 100 % Definigéo do intervalo maximo de tara, a possibilidade de
Intervalo de tarar ¢ escolha: 10-100 %. Insercdo de um valor em forma
10 o numeérica, consulte o cap. 3.2.2.
cerAch onr Retencdo automatica de zero [< 3d]
Retenc&o de zero °® _ _
Se a quantidade de material pesado for
1 ligeiramente reduzida ou aumentada, entdo o
mecanismo de “‘compensacao e estabilizacdo”
incorporado na balanca pode dar resultados de
oFF pesagem incorretos! (Exemplo: fluxo lento de
liguido do recipiente colocado na balanca,
processos de evaporacao.)
Ao dispensar com pequenas flutuacdes de peso,
recomenda-se desativar esta funcéo.
dRt JE “EL -2022- Inserir ano
Data e hora S .
dRAFaor i2-3t Inserir més e dia
L Forh £35855 Inserir hora (horas, minutos, segundos)
ur kS unidades de on,oFF
Unidades pesagem - _ . .
disponiveis / | ESta funcdo determina quais unidades de pesagem devem
unidade da estar disponiveis no menu de uma determinada aplicacao
aplicacéo, < wun k£ >. No menu de uma determinada aplicacéo,
consulte o existem unidades para as quais a configuragdo < om > foi
cap. 1 selecionada.
ModEs HE Pesagem
Aplicagdes da balanca
courke Determinacédo do nimero de pecas
chEch Pesagem com intervalo de tolerancia
on,oFF
_ Esta funcdo permite bloquear o acesso ao menu de
Lochk SEkLch configuracdo. Depois de selecionar a configuracdo < or >,
é necessario inserir a senha na forma de um nimero de 6
posicoes.
rESEE Restaurar as configuracdes de fabrica da balanca
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Modelos com possibilidade de verificagao:

Outros niveis / descricao

Nivel 1 Nivel 2
Descricéao
coll r'ad 30 bRud oo
Comunicagédo ¢ (oo
ubb-d 2400
4B00
9600
4400
{3200
38400
51600
t 15200
\2B000
256000
dRER Mdb kY5
Bdb &S
PR- &Y | nonE
odd
EUER
StoP tab k
2ab kb
hARdSh | nonkE
Prokoc | RcP
AnA-oP 0- Oy | o-lov
H4-20NR | 4-20mA
TR anr Maédulo WLAN ligado
oFF Mé6dulo WLAN desligado
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Pr ik

Transferénci
a de dados

lntFEE

rad3d

Interface RS-232*

ubb-d

Interface USB*

HLRAR

Interface WLAN*

* apenas em conexao com a tomada
KUP

Sull

[ |

oFF

Para ativar / desativar o modo de
totalizacdo, consulte o cap. 15.3.1

PrNodE

MARGRL

or, oFF

Transferéncia de dados apos
pressionar o botdo PRINT,
consulte o cap. 15.3.2

AukoPr

or, oFF

Transferéncia automatica de
dados com um valor de pesagem
estavel e positivo, consulte o
cap. 15.3.3. E transferido de novo
depois de exibir a indicagdo de zero e
estabilizar, dependendo das
configuraces < L'r AnGE >,
possibilidade de escolha: (off, 1, 2, 3, 4,
5). <'r AnLE > define o coeficiente
para d. Esse fator multiplicado por d
determina o limite acima do qual o valor
ndo é mais valido como estavel.

oFF

Transferéncia continua de dados

conkt

o

SPEEd

Defini¢éo do ciclo de
transferéncia de dados

Consulte o cap. 15.3.4

LEro

or, oFF

0 (sem carga) também
transferéncia continua

HE [Lhi

SOLPrE

or, oFF

Transferéncia do valor de
massa exibido

LnEPrE

=)=

on, ofF F

nEE on, ofF F

ER-E on, ofF F

ForMAE | LonD (protocolo de

medicao estendido)

“hark (protocolo de
medicao padrao)
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LAYouk on, oFF
[ =1 E ~
Layout padrdo
ModELo | on, ofFF
Transferéncia da
designacédo do modelo de
balanca
SEr AL | on ofFF
u=Er Transferéncia do niumero
de série da balanca
AL . Transferir um identificador
- de memoria Alibi
dAEE Transferir data
L JIE Transferir hora
on, oFF
LLP Carregamento do protocolo de pesagem
em conformidade com as BPL
o Sem apagar configuracdes
rESEE HEN Apagar configuraces
LEEPEF REYS afFF Ativar / desativar o sinal actstico quando o
Sinal acustico an botéo e pressionado
chEch oFF Sinal acustico desligado
Y od Lento
ch-oh L ~
hEd Padréo
FRSE Répido
conk Continuo
oFF Sinal acustico desligado
- =1 == Lento
AL Sk d Padrédo
FRSE Réapido
conk. Continuo
oFF Sinal acustico desligado
L oH Lento
ch-h = ~
Skd Padréo
FRSE Répido
conk Continuo
RukoFF Funcao de desligamento automético
Funcéo de esligada
desligamento Desligamento automatico da balanca ap6s
?“fThat'co ao NodE ALk o tempo definido no ponto do menu <
a[ﬁlmin;r ggrga bateria o wEo E J1E > sem alteracdo da carga ou sem
¢ operagao
Ly0 Desligamento automatico apenas com
oL aJ indicacédo de zero
r JE 04 Desligamento automatico da balanca ap6s
i o tempo definido sem alteragdo da carga
2 ou sem operagao
5N
30N
BOMN
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bukkon

Ocupacéao dos botdes

F {-REY
¢

F2-REY
¢

chARGE

SPusSh
LPuSh

Configuracéo padréo, consulte
o cap. 9.5

Botao desativado

Definicdo da unidade de
pesagem, consulte o
cap.114.1

Selecao de aplicacao da
balanca, consulte o
cap. 10

hold

Realizar a funcdo HOLD,
consulte o cap. 11.3

* apenas para a aplicacdo
<Pesagem>

PERFE

Abrir as configuracdes da
funcdo PRE-Tare, consulte o
cap. 11.2

* apenas para a aplicacéo
<Pesagem>, <Pesagem com
intervalo de tolerancia>

Definicdo do numero de
pecas de referéncia,
consulte o cap. 12.2.1

* apenas para a aplicacdo
<Determina¢éo do nimero de
pecas>

r-
]
I:I_
iy

Abrir as configuracbes de
pesagem de controlo, consulte
o cap. 13.2.2

* apenas para a aplicacdo
<Pesagem com intervalo de
tolerancia>

ER-GEE

Abrir as configuracbes de
pesagem alvo, consulte o
cap. 13.2.1

* apenas para a aplicacéo
<Pesagem com intervalo de
tolerancia>

bL [Dht

Luz de fundo do visor

RLBAYS

Luz de fundo constantemente ligada

E NEr

Desligamento automatico da luz de fundo apds

o tempo definido no ponto do menu < & dJIE >
sem alteracdo da carga ou sem operacao

u
o
o
—

Luz de fundo constantemente desligada

m
o
T

g N g

A

3

A

L3 3|3 |E3 |3

|-

Lt P |
]

Definir apds quanto tempo sem alterar a carga
ou sem operacao a luz de fundo é desligada
automaticamente.
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dRt JE “EL -2022- Inserir ano
D h - S .
ata e hora dAFarn i2-3 1 Inserir més e dia
L Forh £35855 Inserir hora (horas, minutos, segundos)
N 2] == unidadesde | gm, oFF
Unidades pesagem . . . .
disponiveis / Esta funcdo determina quais unidades de pesagem devem
unidade da estar disponiveis no menu de uma determinada aplicagao
aplicacéo, < un £ >. No menu de uma determinada aplicacéo,
consulte o existem unidades para as quais a configuragdo < om > foi
cap. 1 selecionada.
ModEs HE Pesagem
AplicacBes da balanca
counk Determinacdo do nimero de pecas
chEckR Pesagem com intervalo de tolerancia
orm,oFF
Esta fungdo permite bloguear o acesso ao menu de
Loch SEkLch configurag&o. Depois de selecionar a configuragdo < or >,
é necessario inserir a senha na forma de um nimero de 6
posicoes.
rEYEE Restaurar as configuragdes de fabrica da balanca
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15 Comunicacao com periféricos

15.1 KERN Communications Protocol (protocolo de interface da KERN)

O protocolo KCP é um conjunto padronizado de comandos de interface para
balancas KERN, que permite chamar e controlar varios parametros e funcdes do
dispositivo. Gragas a isso, os dispositivos da KERN com protocolo KCP podem ser
facilmente conectados a um computador, sistemas de controlo industrial e outros
sistemas digitais. Uma descrigao detalhada pode ser encontrada no manual “KERN
Communication Protocol” disponivel no Centro de Downloads no sitio da KERN
(www.kern-sohn.com).

Para ativar o protocolo KCP, siga as descri¢des na visao geral do menu no manual
de uma determinada balancga.

O protocolo KCP é baseado em comandos simples e respostas no formato ASCII.
Cada interacéo consiste num comando, ou argumentos separados por espacos, e é
terminada com comandos <CR>< LF>.

Os comandos do protocolo KCP suportados pela balangca podem ser exibidos
enviando uma consulta composta pelos comandos “10” e CR LF.

Lista dos comandos mais utilizados do protocolo KCP:

10 Mostrar todos os comandos KCP implementados

S Enviar um valor estavel

Sl Enviar um valor atual (também instavel)

SIR Enviar um valor atual (também instavel) e repetir

T Tarar

Z Colocar a zero

Exempilo:

Comando | S

Possiveis | S_S_....100.00_g | Aceitar o comando, iniciar a execucéo do comando

respostas | S_| Outro comando esta a ser executado, tempo esgotado,
S torS, - sobrecarga ou carga insuficiente

TKXC-TM-A-BA-p-2411
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15.2 Memboéria Alibi da KERN

No caso de pesagens sujeitas a controlo legal, avaliadas e processadas por um
computador conectado (por exemplo, impressdo de uma nota de entrega a partir de
um computador em vez de diretamente uma impressora ligada ao instrumento de
pesagem), como parte da protecdo do utilizador, a lei de legalizagdo recomenda o
arquivamento eletronico numa memdéria de dados verificada que impeca a
manipulacdo de dados.

Os registos salvos podem ser chamados e exibidos a qualquer momento no
computador conectado.

A memodria Alibi permite que salvar até 250.000 resultados de pesagem. Uma
vez que a memoria esta cheia, os identificadores usados anteriormente séo
substituidos (comec¢ando com o primeiro identificador).
O procedimento de gravacao pode ser realizado pressionando o botéo Print,
bem como utilizando o comando “S” ou “MEMPRT” do protocolo KCP.
S&o gravados: o valor de pesagem (N, G, T), a data e a hora, bem como o
identificador de memoaria Gnico Alibi.
Um identificador de memoria unico Alibi também é enviado para identificagcéo
ao transmitir dados.
Os dados armazenados podem ser recuperados usando o comando
“MEMQID” do protocolo KCP. E possivel solicitar um identificador dnico
especifico ou uma sequéncia de identificadores.
Exemplo:
o MEMQID 15 — Retorna o registro armazenado sob o numero de
identificacdo 15.
o MEMQID 15 20 — Retorna todos os registros armazenados sob os
nameros de identificacdo 15 a 20.

Uma descri¢cao detalhada pode ser encontrada no manual “KERN Communication
Protocol” disponivel no Centro de Downloads no sitio da KERN (www.kern-
sohn.com).

°
1

Protecao de dados armazenados relevantes do ponto de vista da lei:

- Depois de salvar o registro, ele é imediatamente lido e verificado byte
por byte. Quando um erro € detetado, o registo € marcado como
invalido. Se nenhum erro for detetado, o registo pode ser impresso,
Se necessario.

- Uma soma de verificacdo € anexada a cada registo.

- Todas as informagdes na impressao séo lidas da memoria com
controlo de soma de verificagdo em vez de diretamente do buffer.

Medidas para evitar a perda de dados:

- Ao ligar, a memdria é protegida contra gravacao.

- Antes de salvar o registo na meméria, o procedimento de permissao
de gravacao é realizado.

- Depois de salvar o registo, um procedimento de protecao contra
gravacao é realizado (antes da verificagcao).

- O tempo de armazenamento de dados na memoria é de mais de 20
anos.
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15.3 Funcdes de transferéncia de dados

15.3.1 Modo de soma < =ull >

Esta funcédo permite adicionar valores de pesagem individuais & memoria da soma
depois de pressionar o botdo e depois de conectar uma impressora opcional,
imprimi-los.

Activagéo das funcodes:

=  No menu de configuracdo, chame a configuragcdo do menu < Froink>=
<5ull> e confirme pressionando o botédo =>.
=  Com os botdes de navegacgao i1, selecione a configuragcdo < arm > e confirme
pressionando o botdo =>.
=  Pressione o botdo de navegacéao repetidamente para sair do menu €.
i Requisito inicial: configuragdo do menu

<PrlladE>=<kr LOom<NARUAL > <an >

Totalizagcdo do material pesado:

=
=

=

Se necessario, coloque um recipiente vazio na balanga e tare a balancga.

Cologue o primeiro material pesado. Aguarde até que o indicador de
estabilizacdo (. ) apareca e, em seguida, pressione o botdo de PRINT. A
indicacao altera primeiro para < suml > e depois para o valor de massa atual. O
valor de massa € armazenado e enviado para a impressora. O simbolo X é
exibido. Remova o material pesado.

Cologue o segundo material pesado. Aguarde até que o indicador de
estabilizacdo (. ) apareca e, em seguida, pressione o botdo de PRINT. A
indicacao altera primeiro para < Sullid>e depois para o valor de massa atual.
O valor de massa é armazenado e enviado para a impressora. Remova o
material pesado.

Totalize a massa do préximo material pesado, procedendo conforme descrito
acima.

Este procedimento pode ser repetido tantas vezes quanto quiser até que o
intervalo de pesagem esteja esgotado.

Visualizacao e transferéncia da soma “Total”:

=N

Pressione e segure o botdo PRINT. O numero de pesagens e a massa total sdo
exibidos.
A memodria da sima € apagada; o simbolo [>] apaga.
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Modelo de protocolo (KERN YKB-01N):

Configuracdo do menu <PrTlodE> = <Forl1AE> = <5horks>

—— 1 Primeira pesagem
M: 5 5 199923 ko

Tz D.0000 kg EBINT,

c: 1.9993 kg ‘{5

. 1.9992 kg

No. Z Segunda pesagem
M: 5 5 G, 9997 ko

T 0.0000 ks |oanr

o ¢. 9992 kg

Z.9985 kg _5

]

o ) s

3+ | Terceira pesagem
G.4939F ko

zZ
i
U

T: 0. 0000 kg

B ©.4992 kg

C: 3.4977 kg b

No 3 ——— -

C- 2.4977 ka Namero de pesagens /

total

Modelo de protocolo (KERN YKB-01N):
Configuracdo do menu

<PrllodE > =<HE Lhk>=<50LPrE>=<on>

Primeira pesagem
FRINT
Ho l] =————
Z00.0 g 1‘7.
C: 200.0 g
e - munt| | Segunda pesagem
500.0 g H
C: 700.0 g PRINT .
Mo 3 — Terceira pesagem
400.0 g H
C- 1100.0 g —
Yo P Quarta pesagem
100.4 g H
C: 1z00.4 g Numero de pesagens /
He- * = | total
s 1200.4 g —5
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15.3.2 Transferéncia de dados quando o botdo PRINT < manual > é
pressionado

Activacao das funcdes:

= No menu de configura¢do, chame a configuragdo do menu < Proink>=-
<PrlodE > = <kr I > e confirme pressionando o botso .

= Para transferir os dados manualmente, com os botdes de navegacéo !T,

selecione a configuragdo do menu < I {HRAL > e confirme pressionando o
botdo =>.

= Com os botdes de navegagdo lt, selecione a configuragéo < ar > e confirme
pressionando o botédo =>.

= Pressione o0 botdo de navegacao repetidamente para sair do menu €.

Colocacao de material pesado:
= Se necessario, coloque um recipiente vazio na balanca e tare a balanca.

= Coloque o material pesado. O valor de pesagem é transferido quando o botao
PRINT € pressionado.

15.3.3 Transferéncia automatica de dados < Auk o >

A transferéncia de dados ocorre automaticamente sem pressionar o botdo PRINT,
desde que as condi¢cOes de transferéncia apropriadas sejam atendidas, dependendo
da configuragcdo no menu.

Ativar a funcéo e definir a condicao de transferéncia:

P

=  No menu de configuracdo, chame a configuracdo do menu < Pr ink > =
=

<PrNodE >= <k (I > e confirme pressionando o botdo .

=  Para transferir automaticamente os dados usando os botées de navegacéao !1,

selecione a configuragdo do menu < Huk o > e confirme pressionando o bot&o

2>.

=  Com os botdes de navegacao 11, selecione a configuragdo < o > e confirme
pressionando o botdo . A indicacdo < U~ HnLE > é exibida.

=  Confirme pressionando o botdo =» e usando os botdes de navegacéo lt, defina
a condicao de transferéncia solicitada.

4

Confirme pressionando o botdo =>.
=  Pressione o botdo de navegacao repetidamente para sair do menu €.

Colocacao de material pesado:
= Se necessario, coloque um recipiente vazio na balanca e tare a balanca.

= Cologue o material pesado, aguarde até que o indicador de estabilizacdo (i )
apareca.
O valor de pesagem é enviado automaticamente.
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15.3.4 Transferéncia continua de dados < cont >

Ativar a funcéo e definir o ciclo de transferéncia:

=N

4

4

No menu de configuracdo, chame a configuracdo do menu < Froink>=
<PrHodE >= <kr > e confirme pressionando o botdo .

Para transferir os dados continuamente usando os botdes de navegacao 1,

selecione a configuracdo do menu < conk > e confirme pressionando o botdo
>.

Com os botbes de navegacdao l1, selecione a configuracdo < orm > e confirme
pressionando o botdo =>.

A indicacdo < 5PEEd > é exibida.

Confirme pressionando o botdo =» e usando os botdes de navegacao i1, defina
o ciclo desejado (insercao de valores em forma numérica, consulte o
cap. 3.2.2).

Defina a condicio de transferéncia desejada para<_'Ero>e <5EHRBLE

>,

Pressione o botdo de navegacgdao repetidamente para sair do menu €.

Colocacao do material pesado

= Se necessario, coloque um recipiente vazio na balanca e tare a balanca.

= Cologue o material pesado.

= Os valores de pesagem sao transmitidos de acordo com o ciclo definido.

Modelo de protocolo (KERN YKB-01N):

sSD 1.9997 kg
S D 1.9999 kg
S D 1.9999 kg
s b 1.9999 kg
1 2.0000 ka
S Z2.0000 kg
55 Z.0000 kg
S 8 2.0000 kg
= 1.9998 ka
= 2] 1.9999 kg
S D 2.000Z kg
S D 2.4189 kg
S B Z.9998 kg
5D Z2.9996 kg
S D Z2.9996 kg
s D 2.9997 kg
S D Z2.9997 kg
S G Z2.9996 kg

2.9996 kg

15.4 Formato de dados

=

70

No menu de configuragéo, chame a configuracao do menu < Froink>=
<PrlodE >= <HE ([UhE > = <LnkPrE > e confirme pressionando o
botdo =>.

Com os botdes de navegagcao I1, selecione a definicdo do menu < ForT1AE >
e confirme pressionando o botédo =.

Usando os botdes de navegacéao !, selecione a configuracéo desejada.
Possibilidade de escolha:

<S5hork > protocolo de medigéo padrdo
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<Lonl> protocolo de medicdo
=  Confirme a configuracdo pressionando o botdo =>.
=  Pressione o botdo de navegacao repetidamente para sair do menu €.

Modelo de protocolo (KERN YKB-01N):

ForMHEo = Shork ForfMAEo = Lanl
N S s 2.0000 ka N:
T- 0.5000 kg S D 2.0000 kg
G: Z2.5000 kg Tara weight after =:

0.5000 kg
Gross weight:

. 5000 kg

N
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16 Cuidados, manutencao, eliminagcéo

Desligue o dispositivo da tensédo de operacéo antes de realizar
qualquer trabalho de manutencéo, limpeza e reparacéao.

16.1 Limpeza

N&o use agentes de limpeza agressivos (solvente, etc.), mas limpe o dispositivo
apenas com um pano embebido em licor de sab&o neutro. O liquido ndo deve entrar
no dispositivo. Limpe com um pano seco e macio.

Residuos soltos de amostras / p6 podem ser cuidadosamente removidos com uma
escova ou um aspirador manual.

Remova imediatamente o material pesado derramado.

16.2 Cuidados e manutencao

= O dispositivo sé pode ser operado por técnicos de servico formados e
autorizados pela KERN.

= Desconecte da rede elétrica antes de abrir.

16.3 Eliminacéo

A eliminacdo da embalagem e do dispositivo deve ser realizada de acordo com a lei,
nacional ou regional, vigente no local de uso do dispositivo.
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17 Assisténcia em caso de pequenas falhas

Em caso de interrupcdo do programa, a balanca deve ser desligada por um tempo e
desconectada da rede. O procedimento de pesagem deve entdo ser reiniciado.

Interferéncia Causa possivel

O indicador de massando e A balanga n&o esta ligada.
acende.
e Conexao de rede interrompida (cabo de rede
desconectado/danificado).

e Perda de tensao da rede elétrica.

Aindicacéo de massa altera o Corrente / movimento de ar.
continuamente

e Vibragdo da mesa/ piso.

e A placa de pesagem estd em contacto com corpos
estranhos.

e Campos eletromagnéticos / cargas eletrostaticas
(selecione um local de instalagao diferente /
desligue o dispositivo de interferéncia, se for
possivel).

O resultado da pesagem e Aindicacgdo de peso néo foi colocada a zero.
esta obviamente incorreto . .
Ajuste incorreto.
e Balanca mau colocada.
e Existem fortes flutuacdes de temperatura.
e O tempo de aquecimento ndo foi mantido.

e Campos eletromagnéticos / cargas eletrostaticas
(selecione um local de instalacao diferente /
desligue o dispositivo de interferéncia, se for
possivel).
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18 Mensagens de erro

Mensagem de
erro

Explicagéo

T I Ultrapassagem da faixa de zero (para cima)

undEr Ultrapassagem da faixa de zero (para baixo)
Tab=1=4al= Carga instavel

Hr onD Erro de ajuste

] Carga insuficiente

77 Sobrecarga

LobRAE Capacidade das pilhas / da bateria esgotada

74
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